Construction

SR OREREOFR Y b T

ROBO-CARRIER AF -F» | P—
ROBO-CARRIER FORK AR ¥ 2 Y P—-7 4=

Robo-Carrier Robo-Carrier Fork

BETH & BETHRMENER

MfOER
BEREMOBEIIZCZANICE-TSHY., Bt ARy MeoR#bH > 7=

- BEEMEESMEEDTO, BIREEE
cAROEEEZTIFICAOHHEZESLELNH Y. BADEEOMRICHEORMH H > 7-
;I oD LDFIY OFEHFKREN ST
Hiomg 7
EMOBEEZBENICITIRESRTLTT,
EMBEIBLESEMOBNMET FYICA
h¥3e. EBORFRy FEEBTLAR-
2 —hEHE L TEMOREZTVET,

EERBISNOBEBRREA X —

HHE
27y by 7T HEITOMBEIRE
M7y b OAMHB~BHEEE TRBTALE

1 RIC7 4 Y =% 71 V5| EHTE ¥l
2 27 Ly MEKRTHEAS
3 BHFEFEEIRTOK

Robo-Carrier D45

1) EMOFEEH» /TS LEMEHL RIHE

2) H#HO0.9tIIH L., BEI2tLEE

Robo-Carrier Fork D5

1) BEMDEREHR, BRTA LA AR

2) BAR—h—0RELHEL/HT TS LBMETEE

STy bR AR L TOREER

BANR

BASFDIEFEZIANE2RT!
b7 v 7 hoDEMETM~EMiEE TEETHEE

SEROTHEN

CHRTI, A7 4R, THEERLEREORSTEDATOET, RETOT4—F/Sy s
B, EAEABIEERRLTVET,
- BUSBAEER. RMENORLPHRAFTRY MEOR LA ERARET->TVEET,

5100 7
& robo-carrier HR-Fv U7 — robo-carrier fork AR F ¥ U7 —-T75—2
BIFHE K7Ly MiRERD D DIER K7Ly MiRERED D DIER
Fi& 2K  2,000mm 2,450mm
208 1,400mm 1,290mm
25 1,930mm 2,530mm
ES 1,160kg 2,550kg
BETE 990kg 1,000kg
Be 630mm 3,000mm
B 3.6km/h
ETRE %  3.6km/h 7.2km/h
11T 1.8km/h
BABIRAE 1/20 1/10
ER UF U LAF B (REFREIRFHET80%) BB (FRERRIHER T100%)
EBEAN =H3#R 200V 6.0kVA =HH34& 200V 4.7kVA
HR{BIS 4B (50%7{8h) 8% 1 (50%7x{8h)
BiEtRE MEAHhEtRAER~Y—H— Ly MR, B &S
AT & JL—v/1ZysIicsBBY LT sL—r/1zZy itk BBY LT
BRIE FE/EH FE/EDY
FHET BRALEHLEE SHIMIZU CORPORATION (@) L4 ERKEBRM A

y %Z‘(g%& BEL  BERAR A ERAAS

RO

TEL :03-3561-4036




Sheet1

						名称 メイショウ						robo-carrier　ロボ･キャリアー				robo-carrier fork ロボ･キャリアー･フォーク

						操作方法 ソウサホウホウ						タブレット端末からの指示 タンマツ シジ				タブレット端末からの指示 タンマツ シジ

						寸法 スンポウ		全長 ゼンチョウ				2,000mm				2,450mm

								全幅 ゼンプク				1,400mm				1,290mm

								全高 ゼンコウ				1,930mm				2,530mm

						重量 ジュウリョウ						1,160kg				2,550kg

						積載荷重 セキサイカジュウ						990kg				1,000kg

						揚高 ヨウコウ						630mm				3,000mm

						走行速度 ソウコウソクド		前進 ゼンシン				3.6km/h				3.6km/h

								後進 コウシン								7.2km/h

								横行 オウコウ								1.8km/h

						最大登坂勾配 サイダイ ノボル サカ コウバイ						1/20				1/10

						電源 デンゲン						リチウムイオン電池 (急速充電1時間で80％) デンチ キュウソクジュウデン ジカン				鉛蓄電池 (充電時間8時間で100％) ジュウデンジカン ジカン

						充電器入力 ジュウデンキ ニュウリョク						三相3線 200V 6.0kVA サンソウ セン				三相3線 200V 4.7kVA サンソウ セン

						稼働時間 カドウジカン						4時間(50%稼働) ジカン カドウ				8時間(50%稼働) ジカン カドウ

						目標物検知 モクヒョウブツ ケンチ						位置合わせ用専用マーカー イチア ヨウ センヨウ				パレット孔形状、資材高さ アナ ケイジョウ シザイ タカ

						搬出入方法 ハンシュツニュウホウホウ						クレーン/ユニックによる吊り上げ ツ ア				クレーン/ユニックによる吊り上げ ツ ア

						操作 ソウサ						手動/自動 シュドウ ジドウ				手動/自動 シュドウ ジドウ



						寸法 スンポウ





						重量 ジュウリョウ

						積載荷重 セキサイカジュウ

						揚高 ヨウコウ

						リーチ						585mm

						走行速度 ソウコウソクド						前進 3.6km/h
後進 7.2km/h
横行 1.8km/h ゼンシン コウシン オウコウ





						最大登坂勾配 サイダイ ノボル サカ コウバイ						1/10

						電源 デンゲン						鉛蓄電池 (48V-320AH/5HR) ナマリチクデンチ

						充電器入力 ジュウデンキ ニュウリョク						三相3線 200V 4.7kVA サンソウ セン

						搬出入方法 ハンシュツニュウホウホウ						クレーン/ユニックによる吊り上げ ツ ア

						操作 ソウサ						手動/自動 シュドウ ジドウ
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